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Nota sobre estas instrucciones de montaje y servicio

Estas instrucciones de montaje y servicio sirven de ayuda para el montaje y uso del equipo
de forma segura. Las instrucciones son vinculantes para el uso de equipos SAMSON.
Las imégenes mostradas en estas instrucciones tienen cardcter ilustrativo. El producto real

puede variar.

= Para el uso seguro y adecuado de estas instrucciones, léalas atentamente y guérdelas

por si las puede necesitar en un futuro.

= Si tiene alguna pregunta acerca de estas instrucciones, péngase en contacto con el Ser-
vicio de asistencia técnica de SAMSON (aftersalesservice@samsongroup.com).

Documentation.

Los documentos relacionados con el equipo, como las instruccio-
nes de montaje y servicio, estdn disponibles en nuestro sitio web
en www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >

Anotaciones y su significado

Aviso sobre peligros que provocan heridas
graves o incluso la muerte

O NoTA
Aviso sobre riesgo de dafio material y de
fallo de funcionamiento

A\ ADVERTENCIA

Aviso sobre peligros que pueden provocar
heridas graves o incluso la muerte

i Informacién
Ampliacién de informacién

4\ Consejo
Recomendaciones prdcticas
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Instrucciones y medidas de seguridad

1 Instrucciones y medidas de seguridad

Uso previsto

El posicionador SAMSON Tipo 3725 se monta en vélvulas de control neumdticas y sirve para po-
sicionar la vélvula segin la sefial de mando. El equipo estd dimensionado para unas determinadas
condiciones (p. ej. presién de servicio, temperatura). Por lo fanto, el usuario se debe asegurar de
que el posicionador solo se ufiliza en aplicaciones cuyas condiciones cumplan con los datos técni-
cos. En caso de que el usuario tenga la infencién de utilizar el posicionador en otras aplicaciones o
condiciones que las especificadas deberd consultar a SAMSON.

SAMSON no se hace responsable de los dafios causados por su uso en condiciones diferen-
tes a las del uso previsto, ni de los dafios debidos a fuerzas externas y otras influencias ex-
ternas.

= Consultar los datos técnicos para conocer los limites, campos de aplicacién y usos pre-

vistos.
Mal uso previsible
El posicionador Tipo 3725 no es adecuado para las siguientes aplicaciones:
- Uso fuera de los limites definidos durante el dimensionado y por los datos técnicos
Por otro lado, las siguientes actividades no cumplen con el uso previsto:
- Uso de piezas de repuesto no originales del fabricante

—  Realizacién de actividades de mantenimiento no descritas en estas instrucciones

Cudlificacién del usuario

El montaije, la puesta en marcha y el mantenimiento del posicionador lo debe realizar perso-
nal especializado y cualificado, teniendo en cuenta las regulaciones de la técnica. En estas
instrucciones de montaje y servicio se considera personal especializado a aquellas personas
que debido a su formacién técnica, conocimientos y experiencia, asi como al conocimiento
de las normas vigentes, pueden calificar los trabajos encomendados y reconocer los posibles
peligros.

Los equipos con ejecucién Ex, solo pueden ser manipulados por personal especialmente ins-
truido y que esté autorizado para trabajar con equipos antideflagrantes en zonas con peli-
gro de explosién.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Equipo de proteccién personal
No se requiere equipo de proteccién para trabajar directamente con el posicionador. Durante
el montaje y desmontaje puede ser necesario realizar algin trabajo en la vélvula conectada.

= Tener en cuenta el equipo de proteccién personal indicado en la documentacién de la
vélvula correspondiente.

= Consultar con el responsable de la planta para obtener mayores detalles sobre equipos
de proteccién adicionales.

Cambios y otras modificaciones

Los cambios, conversiones y ofras modificaciones en los equipos no estén autorizados por
SAMSON. El usuario los lleva a cabo bajo su propio riesgo y pueden dar lugar a peligros
para la seguridad entre ofros. Por otra parte, el equipo deja de cumplir con los requerimien-
tos para su uso previsto.

Dispositivos de seguridad

En caso de fallo de la energia auxiliar neumdtica y/o eléctrica, el posicionador desairea
completamente el accionamiento y la vélvula va a la posicién de seguridad predefinida por
el accionamiento.

Advertencia sobre riesgos residuales

El posicionador tiene una influencia directa sobre la vélvula de control. Para evitar lesiones
personales o dafios materiales, los responsables y usuarios de la planta deberdn evitar los
peligros que pueden producirse en la vélvula por el fluido, la presién de servicio asi como la
presién de mando y por piezas méviles, tomando las precauciones adecuadas. Se deben
observar todas las indicaciones de peligro, advertencia y notas de estas instrucciones de
montaje y servicio, especialmente durante el montaije, la puesta en marcha y el manteni-
miento del equipo.

En caso de producirse en el accionamiento neumdtico movimientos o fuerzas inadmisibles
debido a la elevada presién del aire de alimentacién, deberé limitarse esta presién median-
te una estacién reductora adecuada.

Responsabilidades del responsable de la planta

El responsable de la planta es responsable del uso correcto y del cumplimiento de las nor-
mas de seguridad. El responsable de la planta estd obligado a proporcionar estas instruc-
ciones de montaije y servicio a los usuarios de la planta y de instruirlos en el funcionamiento
adecuado. Ademds, el responsable de la planta debe asegurarse de que ni usuarios ni ter-
ceros no estdn expuestos a ningdn peligro.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Responsabilidades del usuario

El usuario debe leer y comprender estas instrucciones de montaje y servicio, asi como respe-
tar las indicaciones de peligro, advertencias y notas. Ademds, los usuarios deben estar fami-
liarizados con la normativa de seguridad y prevencién de accidentes aplicable y cumplirla.
Reparacién de equipos Ex

En caso de reparar una parte del equipo con certificado Ex, antes de volverlo a instalar, es
necesario que sea inspeccionado por un experto de acuerdo a los requerimientos de la pro-
teccion Ex, y que esto sea certificado, o bien que el equipo sea sellado en conformidad. La
inspeccién por un experto no es necesaria si el fabricante realiza una inspeccién de rutina
en el equipo antes de instalarlo y se documenta el éxito de la prueba de rutina sellando el

equipo con una marca de conformidad. Los componentes Ex solo se sustituirén por compo-
nentes certificados originales del fabricante.

Equipos que se hayan utilizado en zonas no Ex y que en el futuro se quieran utilizar en zo-

nas Ex, deben cumplir con las demandas de seguridad de los equipos reparados. Antes de
Ex, deb pl las d das de seguridad de los equipos reparados. Antes d

ponerlos en funcionamiento, se deben inspeccionar segin las especificaciones estipuladas

para la "Reparacién de equipos Ex".

Notas acerca del mantenimiento, calibracién y operacién del equipo

= La inferconexién con circuitos intrinsecamente seguros para comprobar, calibrar y ajus-
tar el equipo se debe realizar solo mediante calibradores de corriente/tensién e instru-
mentos de medicién intrinsecamente seguros!

= ;Se deben observar los limites para circuitos intrinsecamente seguros especificados en
las aprobaciones!
Normativa y reglamentos

Los equipos marcados en el simbolo CE cumplen con los requerimientos de las siguientes di-
rectivas:

- Tipo 3725-0: 2011/65/EU, 2014/30/UE
- Tipo 3725-1100: 2011/65/UE, 2014/30/UE, 2014/34/UE
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Instrucciones y medidas de seguridad

Documentacién de referencia
Estas instrucciones de montaje y servicio se complementan con los siguientes documentos:

— Instrucciones de montaje y servicio de los equipos donde se encuentra montado el posi-
cionador (vdlvula, accionamiento, accesorio de vdlvula...)

1.1 Notas acerca de posibles lesiones personales graves

iPeligro de muerte por la ignicién de una atmésfera explosival

La instalacién, operacién o mantenimiento impropios del posicionador en zonas con
riesgo de explosién podrian encender la atmésfera y causar la muerte.

= Para el montaje y la instalacién en zonas con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

= La instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo
personal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos
con proteccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.
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Instrucciones y medidas de seguridad

1.2 Notas acerca de posibles lesiones personales

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido a partes méviles en la vélvulal

Durante la inicializacién del posicionador y la operacién, la vélvula recorre todo su mar-
gen de carrera. Si se toca existe el peligro de aplastamiento.

= Durante la inicializacién no tocar el puente ni las partes méviles de la vélvula.

1.3 Notas acerca de posibles dafios materiales

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador debido a un montaje incorrecto!

= No montar el posicionador con la parte posterior/apertura de desaireacién hacia
arriba.

= No cerrar la apertura de desaireacién lateral.

iError de funcionamiento por no seguir el orden en la puesta en marcha!

El funcionamiento correcto del posicionador sélo se garantiza si se ha llevado a cabo el
montaije y la puesta en marcha en el orden predeterminado.

= Llevar a cabo el montaje y la puesta en marcha segin el capitulo 5, pagina 28.

iRiesgo de daiios en el posicionador debido a una alimentacién eléctrica inadmisible!

Una fuente de alimentacién debe proporcionar la energia auxiliar eléctrica para el posi-
cionador.

= Utilizar sélo fuentes de corriente, nunca una fuente de tensién.

iRiesgo de dafios en el posicionador y fallo de funcionamiento debido a una asigna-

cién de bornes incorrecta!

El funcionamiento correcto del posicionador requiere que se mantenga la asignacién de

bornes predeterminada.

= Llevar a cabo las conexiones eléctricas en el posicionador segtn la asignacién de
bornes.

10
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Instrucciones y medidas de seguridad

iFallo de funcionamiento debido a la falta de inicializacién!

Mediante la inicializacién el posicionador se adapta a la situacién de montaje. El posi-
cionador estd operativo solo después de completarse una inicializacién con éxito.

= Inicializar el posicionador en la primera puesta en marcha.

= Volver a inicializar el posicionador después de cualquier cambio en la posicién de
montaje.

iRiesgo de dafiios en el posicionador debido a la conexién a tierra incorrecta de equi-

pos eléctricos de soldadural

= No conectar a tierra equipos eléctricos de soldadura cerca del posicionador.

iRiesgo de dafios en la tapa debido a una limpieza incorrecta!

Los equipos con versién de Hardware GI:00 tienen la tapa de Makrolon® que se puede
dafiar si se utilizan detergentes abrasivos o disolventes para su limpieza.

= No frofar la tapa en seco.

= No utilizar detergentes clorados o alcohélicos, corrosivos, agresivos o abrasivos.
= No usar estropaijos, cepillos o similares.

iRiesgo de daiios en la tapa de la carcasa debido a un par de apriete excesivo al
apretar los tornillos de la tapa!

= Apretar los tornillos de la tapa con un par méximo de 0,8 Nm.
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Identificacion

2 Identificacién

2.1 Placa de caracteristicas

La placa de caracteristicas de la figura corresponde a la placa de caracteristicas vigente en
el momento de la impresién de este documento. El equipo puede tener una placa de caracte-

risticas diferente.

Ejecucion no Ex

SAMSON 3725

Positioner

Supply 1

Input 2
See technical data for ambient
temperature

Date 3

SAM 4

HV 5)

Sv 6

Mat. 7

SIN 8

Model 3725- ¢
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

10

Made in Germany

Presién de alimentacién
Sefial de entrada

Fecha de fabricacion

A WO N —

Cédigo para recomendaciéon NAMUR
NE 53 (especificacién interna)

(6]

Versién de hardware

o

Versién de software

7 Nomero de material

11
12
13

Ejecucion Ex

SAMSOoN 3725

Positioner 0
Supply 1
Input 2
11
12
Date. 3
SAM 4
V5 e
N 6
Mat. 7
SN 8
Model 3725-° ¢
SAMSON AG  Weismuellerstrasse 3 Made in
D-60314 Frankfurt Germany

Nomero de serie

Numero de modelo

Aprobacién y nimero de identificacién
del organismo autorizado

Identificacién proteccién contra explosién
Documentacién de referencia

Cédigo DataMatrix
(placa de caracteristicas electrénica)

12
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Identificacion

2.2 Cédigo de producto

Posicionador Tipo3725- x x x 0 0 0 0 x 0 0 x x x x
Con pantalla y Autotune, sefial de consigna 4 a 20 mA

Proteccién Ex 1)

Sin 000

ATEX 112G ExiallC T4 Gb 110
CcCEx ExialT4G 112 9
TRCMU 1055 12GExialCT4GH 116 98
adn Gl O G ) '
Certificado de construccién naval

Sin 0

Bureau Veritas Certification 1 98
Versién de hardware | |
Gl:00 9 8
01.00.00 97
Versién de firmware

1.12 9 3

11 Detalles acerca de las aprobaciones Ex ver Tabla 1
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Identificacion

Tabla 1: Resumen de las aprobaciones Ex concedidas

Tipo Aprobacién Proteccién Ex
Ndmero PTB 11 ATEX 2020 X .
3725-1000 | ATEX Fecha 25/02/2019 12 GExiallCT4Gb
Nomero 2021322307003871
3725-112 CCCEx Fecha 29/04/2023 Ex ia Il T4 Gb
Vdlido hasta  04/04/2026
Nomero ZETC/35/2021
3725-116 | TR CMU 1055 | Fecha 26/07/2021 12 G ExialIC T4 Gb
Vélido hasta  24/07/2024
Ndmero 2703735 X Ex ia IC T4;
L Fecha 03/06/2014 Clase |, Zona 0,
3725-130 | CSA c/us Abx ia IIC T4;
Clase I, Div. 1, Grupos A, B, C & D

Tabla 2: Certificado de construccién naval

BV Type Approval Certificate

Nomero 46564/B0 BV.pdf
Fecha 11/01/2022
Vdlido hasta  11/01/2027

14
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3 Construccién y principio de
funcionamiento

El posicionador electroneumdtico Tipo 3725
se monta en vélvulas de control neumdticas
y sirve para garantizar una relacién prees-
tablecida entre la posicién de la vélvula
(magnitud regulada x) y la sefial de mando
(sefial de consigna w). Compara la sefial de
mando, procedente de un regulador o esta-
cién de control, con la posicién o éngulo de
apertura de la vélvula y envia como sefial
de salida una presién de mando (magnitud
de salida y).

El posicionador se compone principalmente
de (ver Fig. 1):

- Sensor magnetoresistivo (2)

- Convertidor i/p con funcionamiento ana-
légico (6) y amplificador neumdtico (7)

— Electrénica con un microprocesador (4)

La medicién de la carrera o éngulo se efec-
toa mediante la palanca palpadora externa,
el sensor magnetoresistivo sin contacto y la
electrénica conectada.

La palanca palpadora estd unida interna-
mente a un imdn. El movimiento de la pa-
lanca palpadora provoca un cambio de di-
reccién del campo magnético. El sensor (2)
detecta este cambio y la electrénica conecta-
da a continuacién determina la posicién/
déngulo de apertura actual de la vélvula.

La posicién del vastago del accionamiento o
el dngulo de apertura se transmite al micro-
procesador (4) a través del convertidor AD
(3). El algoritmo de regulacién PD en el mi-
croprocesador (4) compara este valor medi-

Construccion y principio de funcionamiento

do con la sefial de mando de 4 a 20 mA,
después de ser transformada en el converti-
dor AD. Cuando se produce una desviacién
la sefial de mando del convertidor i/p (6)
cambia y éste manda airear o desairear el
accionamiento de la vélvula (1) a través del
amplificador neumdtico (7). La alimentacién
de aire esté conectada al amplificador neu-
mdtico (7) y al manorreductor (8).

La presién de mando que sale del amplifica-
dor se puede limitar a 2,3 bar por software.

La restriccién variable de caudal Q (10) sir-
ve para adaptar el posicionador al tamafio
del accionamiento.

Funcién de cierre hermético

El accionamiento neumdtico se airea o des-
airea completamente cuando la sefial de
consigna no alcanza el 1 % o supera el

99 % (ver los ajustes de posicién final, pard-
metros P10y P11).

3.1 Tipos de montaje
El posicionador Tipo 3725 es apropiado pa-
ra los siguientes montaijes :

- Montaje integrado a los accionamientos
SAMSON Tipo 3277 y Tipo 2780-2

— Montaje a accionamiento segin
IEC 60534-6 (NAMUR)

- Montaje a accionamiento lineal

Tipo 3372 (Serie de vélvulas V2001)

— Montaje a accionamiento rotativo segin
VDI/VDE 3845

= Descripcién de los montajes a partir del
capitulo 5.2

EB 8394 ES
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Construccion y principio de funcionamiento
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5 Convertidor D/A 11 Pantalla
6 Convertidor i/p

Fig. 1:  Esquema de conexiones

16 EB 8394 ES



Construccion y principio de funcionamiento

3.2 Piezas de montaje y accesorios

Tabla 3: Montaje integrado a accionamiento Tipo 3277-5 y Tipo 2780-2 (ver cap. 5.2) r:,lf:::n(:;x
Piezas de montaje
Para accionamientos hasta 120 cm?2 | 1402-0239
Accesorios para el accionamiento
Placa distribuidora para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 1400-6822
Placa de conexiones para montaje de p. €j. una electrovalvula: G V& 1400-6823

Accesorios para el posicionador

G 1402-0235
VaNPT | 1402-0236
G Vs 1402-0237
V4 NPT | 1402-0238

Placa de conexiones (6)

Conector para manémetro (7)

Conector para manémetro para combinar con un regulador de presién Tipo 4708-55 | 1402-1515
Acero inoxidable/latén | 1402-1637
Acero inox./acero inox. | 1402-1638

Kit de montaje para manémetros (8) hasta max. 6 bar

Tabla 4: Montaije integrado al Tipo 3277 (ver cap. 5.2.2) Nom. de
referencia

Piezas de montaje
Accionamientos 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0240

Accesorios

GVa 1402-0241

VaNPT | 1402-0242

Acero inoxidable/latén | 1402-1637
Acero inox./acero inox. | 1402-1638

Bloque de unién con juntas y tornillo

Kit de montaje para manémetros hasta méx. 6 bar

EB 8394 ES 17
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Tabla 5: Tubeado para montaje integrado a Tipo 3277

Tubeado "I'amon‘o Material Conexion IR d?
accionamiento referencia
G%u/ G 1402-0930
Acero
V4 NPT/ % NPT | 1402-0958
175 cm?
Acero | G%/G¥% | 14020950
inox. V4 NPT/ % NPT | 1402-0964
G/ G 1402-0927
Acero
V4 NPT/ % NPT | 1402-0959
240 cm?
Acero | G%/G% | 14020951
inox. |1, NPT/ % NPT| 1402-0965
G4/ G 1402-0928
Acero
Vs NPT/ % NPT | 1402-0960
350 cm?
Tubeado externo con racores Acero G%u/G% 1402-0952
— Para posicién de seguridad "véstago entrando al inox. | 14 NPT/ % NPT| 1402-0966
accionamiento”
- Cuando se airea la cémara superior de la Acero G/ G% 14020956
membrana Y4 NPT/ % NPT | 1402-0961
355 cm?
Acero | GV%/G% | 14020953
inox. |1/ NPT/ % NPT | 1402-0967
G/ G 1402-0929
Acero
V4 NPT/ % NPT | 1402-0962
700 cm?
Acero | GV/G% | 1402-0954
inox. Vs NPT/ % NPT | 1402-0968
GVs/G¥ 1402-0957
Acero
Y4 NPT/ % NPT | 1402-0963
750 cm?
Acero | GV%/G% | 14020955
inox. V4 NPT/ % NPT | 1402-0969
18 EB 8394 ES



Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 6: Montaje a puente NAMUR o columnas segin IEC 60534-6 (ver cap. 5.3) Nom. de
referencia
Carrera 5 hasta 50 mm, palanca disponible en equipo
Para accionamientos
1402-0330
Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271 de 120 a 750 cm?
Accesorios
G4 1402-0235
Placa de conexiones
Ya NPT 1402-0236
GVa 1402-0237
Conector para manémetro
Va NPT 1402-0238
Acero inoxidable/latén | 1402-1637
Kit de montaje para manémetros hasta méx. 6 bar
Acero inox./acero inox. | 1402-1638
Tabla 7: Montaje a accionamiento rotativo (ver cap. 5.5) Nom. d?
referencia
Ejecucion estandar
VDI/VDE 3845 (septiembre 2010), nivel 1), tamafio AA1 1402-0243
VDI/VDE 3845 (septiembre 2010), nivel 1, tamafio AA2 1402-0244
VETEC Tipo S160 o SAMSON Tipo 3278-160 cm? 1402-0294
VETEC Tipo $320 1402-0295
Ejecucion robusta
VDI/VDE 3845 (septiembre 2010), nivel 1", tamafio AAT hasta AA4 1402-1097
VDI/VDE 3845 (septiembre 2010), nivel 2 1) 1402-1099
VETEC Tipo S160/R 1402-1098
Accesorios
G 1402-0235
Placa de conexiones
Va NPT 1402-0236
GVa 1402-0237
Conector para manémetro
Va NPT 1402-0238
Acero inoxidable/latén | 1402-1637
Kit de montaje para manémetros hasta méx. 6 bar -
Acero inox./acero inox. | 1402-1638
Placa de conexiones para amplificador inversor Tipo 3710 1402-0512
1 Para més detalles ver pagina 26.
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Tabla 8: Accesorio generales y piezas de repuesto Nom. df’
referencia
Racores para cables M20 x 1,5
Pléstico, negro 8808-1011
Pléstico, azul 8808-1012
Latén niquelado 1890-4875
Acero inoxidable 1.4305 8808-0160
Adaptador de M20 x 1,5 a 2 NPT
Aluminio, con recubrimiento epoxy 0310-2149
Acero inoxidable 1400-7114
Placa tapa, idioma

GI:00 0190-6173
Aleman

HV 01.00.00 100199873

Gl:00 0190-6174
Inglés

HV 01.00.00 100199875

20
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3.3 Tablas de carrera

Construccion y principio de funcionamiento

i Informacién

La palanca M se incluye en el suministro del posicionador.

Montaje integrado a accionamiento Tipo 3277-5 y Tipo 3277

Tamaio Carrera o 00 Palanca Posicion
. . . Margen ajuste posicionador . .
accionamiento nominal necesaria del pin
[em?] [mm] min. Carrera méx.
120 7,5 5,0 mm a 16,0 mm M 25
120/175/240/350 15 7,0 mm a 22,0 mm M 35
355/700/750 30 10,0 mm a 32,0 mm M 50
Montaje integrado a accionamiento Tipo 2780-2
Tamariio Carrera . .. Palanca Posicién
. . . Margen ajuste posicionador . .
accionamiento nominal necesaria del pin
[em?] [mm] min. Carrera méix.
120 6/12 5,0 mm a 16,0 mm M 25
120 15 7,0 mm a 22,0 mm M 35
Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR)
Accionam. SAMSON Tipo 3271 Carrera otras vélvulas .
Palanca Posicion
Carrera necesaria del pin
Tamaiio [cm?] nomina [mm] min. méix.
120 7,5 5,0 mm 16,0/25,0" mm M 25
120/175/240/350 15
7,0 mm 22,0/35,0" mm M 35
700/750 7,5
355/700/750 15/30 10,0 mm | 32,0/50,0" mm M 50
11 Con margen nominal ajustado "MAX" (Code P4, ver pdg. 71)
Montaje a accionamiento rotativo segin VDI/VDE 3845
Accionamiento rotativo Palanca Posicion
. ‘ . . necesaria del pin
min. Angulo de giro max.
24° a 100° M 90°
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3.4 Datos técnicos

Posicionador Tipo 3725

Carrera Montaie infegrado al Tipo 3277: 5a 30 mm

(ajustable) Montaije infegrado al Tipo 2780-2: 6/12/15 mm
Montaje a accionamiento Tipo 3372: 15/30 mm
Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR): 5 a 50 mm
Montaje a accionamiento rotativo: 24 a 100°

Sefial de consigna w
(protegido contra inver-
sién de polaridad)
Limite de destruccién
estdtica

Margen de sefial 4 a 20 mA - Técnica 2-hilos,
operacién rango partido (split-range) 4 a 11,9 mAy 12,1 a 20 mA

+33V

Corriente minima

3,8 mA

Resistencia de carga

Mdx. 6,3 V (corresponde a 315 Q para 20 mA)

Aire de alimentacién
Calidad del aire
seg0n 1ISO 8573-1

Alimentacién: de 1,4 a 7 bar (20 a 105 psi),
tamafio y densidad méx. de particula: clase 4, contenido de aceite: clase 3, punto de
rocio: clase 3 o como min. 10 K por debajo de la menor temp. ambiente posible

Presién de mando

(salida)

De 0 bar hasta presién aire de alimentacién, limitable por software a aprox. 2,3 bar

Caracteristica

Se pueden seleccionar: 3 para carrera lineal, 9 para carrera rotativa

Histéresis

<0,3%

Sensibilidad de reaccién

<0,1%

Periodo

Sélo para accionamientos con tiempo de inicializacién > 0,5 s 1),

Sentido de movimiento

w/x reversible

Consumo de aire

<100 |,/h con alimentacién hasta 6 bar y presién de mando 0,6 bar

Suministro de aire

Llenado accionamiento: con Ap =6 bar: 8,5 m,3/h, con Ap = 1,4 bar: 3,0 m 3/h
Kymex 20 °C) = 0,09 - Salida de la presién de mando Output (38) con restriccién de
caudal Q ajustable a Ky,,(20 °C) = V3 Ky,s,{20°C)

Desaireacién accionamiento: con Ap =6 bar: 14,0 m 3/h, con Ap = 1,4 bar: 4,5 m_3/h
Kymex20 °C) = 0,15 - Salida de la presién de mando Output (38) con restriccién de
caudal Q gjustable a Ky,,(20 °C) = V3 Kyex( 20°C)

Temperatura ambiente
admisible

-20 a +80 °C
—25 a +80 °C con racor para cables metdlico
Para equipos Ex limitaciones adicionales segin el Certificado de prueba de tipo.

1 En los accionamientos répidos utilizar una restriccién de caudal, porque sino la inicializacién se interrumpe.
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Seguridad
Influencias Temperatura: <0,15%/10K
Vibraciones: <0,25 % a 2000 Hz y 4 g segin IEC 770
Energia auxiliar: Ninguna
Tolerancia Cumple las normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 y las recomendaciones NE 21.
electromagnética
Profeccién Ex Detalles acerca de las aprobaciones Ex ver Tabla 1, en pag. 14
Tipo de proteccién IP 66
Conformidad c €
Materiales
Carcasa Poliftalamida (PPA)
Tapa del equipo GI:00 Tapa con ventana de inspeccién cuadrada: policarbonato (PC)
HV 01.00.00 Tapa: poliftalamida (PPA) con ventana de inspeccién redonda: policar-
bonato (PC)
Piezas exteriores Acero inoxidable 1.4571 y 1.4301
Racor para cables Poliamida (PA), negro, M20 x 1,5
Tapén de desaireacién | Polietileno de alta densidad (PE-HD)
Peso Aprox. 0,5 kg
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3.5 Dimensiones en mm
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Fig.2:  Dibujos dimensionales Tipo 3725 GI:00
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Fig. 3:  Dibujos dimensionales Tipo 3725 HV 01.00.00
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Construccion y principio de funcionamiento

Niveles de fijacién segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010)

Accionamiento

Dimensiones en mm

Nivel de fijacién 2 (superficie soporte)

Nivel de fijacién 1 (superficie accionamiento)

Tamafio | A | B | C ad M., | @D"
AAO 50 [ 25|15 |55paraM5| 66 50
AA1 80 | 30|20 | 5,5 paraM5| 96 50
@D AA2 80 [ 30|30 |55paraM5| 96 50
A AA3 [ 130(30|30|55paraM5| 146 | 50
AA4 13030 |50|55paraM5| 146 | 50
AA5 20050 |80 |65paraMé| 220 | 50
1l Tipo de brida FO5 segon DIN EN ISO 5211
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4 Preparacion

Cuando se recibe la mercancia proceder co-
mo se indica a continuacién:

1. Controlar el alcance del suministro.
Comparar los equipos suministrados con
el albardn de entrega.

2. Comprobar que la mercancia no presen-
ta desperfectos. Notificar cualquier dafio
de transporte.

4.1 Desembalaje

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador por la

entrada de cuerpos exiraiios!

= No retirar el embalaje ni folio/tapas de
proteccién hasta el momento del montaje
y la puesta en marcha.

Desempagquetar el posicionador.

2. Eliminar el embalaje en conformidad.

4.2 Elevacién y transporte

4.2.1

—  Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes.

Transporte

- Proteger el posicionador contra hume-

dad y suciedad.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el transporte (ver los
datos técnicos, capitulo 3.4).

Preparacion

4.2.2 Elevacién

Debido al bajo peso del posicionador no se
requiere ningGn dispositivo de elevacién.

4.3 Almacenamiento

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador de-

bido a un almacenamiento incorrecto!

= Observar las instrucciones de almacena-
miento.

= Evitar periodos de almacenamiento
largos.

= Consultar a SAMSON en caso de condi-
ciones de almacenamiento diferentes o pe-
riodos de almacenamiento prolongados.

Instrucciones de almacenamiento

— Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes,
choques y vibraciones.

- No dafiar la proteccién anticorrosién
(revestimiento).

- Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad. En espacios htmedos,
evitar la formacién de condensados. Si
es necesario utilizar un agente de seca-
do o una calefaccién.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el almacenaie (ver los
datos técnicos, capitulo 3.4).

- Almacenar el posicionador con la tapa
cerrada.

- Cerrar las conexiones neumdticas y eléc-
tricas.

EB 8394 ES
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5 Montaje y puesta en marcha

O NOTA

jError de funcionamiento por no mantener

el orden de montaje, instalacién y puesta

en marcha!

= Prestar atencién a la secuencia especifi-
cadal!

= Secuencia de pasos para el montaije, la
instalacién y la puesta en marcha del
posicionador:

1. Quitar las tapas de proteccién de las co-
nexiones neumdticas.

2. Montar el posicionador en la valvula.
= A partir del cap. 5.2

3. Redlizar las conexiones neumadticas.
= A partir del cap. 5.6

4. Realizar las conexiones eléctricas.
= A partir del cap. 5.8

5. Redlizar los ajustes.
= A partir del cap. 7

Lo siguiente aplica al montaje del posicio-
nador:

= iNo montar el posicionador con la
apertura de desaireacién hacia arriba
(Fig. 5)!

= No cerrar la apertura de desaireacion!

Lo siguiente aplica a la tapa del posiciona-
dor:

= Apretar los tornillos de la tapa con un
par maximo de 0,8 Nm.

5.1

El posicionador se adapta al accionamiento
utilizado y a la carrera nominal a través de
la palanca de la cara posterior del posicio-
nador y del pin.

Palanca y posicién del pin

Las tablas de carreras de la pdgina 21
muestran la correspondencia entre palancas
necesarias y posicién del pin.

Como estdndar el posicionador va equipado
con la palanca M (posicién del pin 35) (ver
Fig. 4).

Desmontaje de la palanca y cambio de la
posicién del pin:

O NoTA

iDaiios en el posicionador debido al des-

montaje incorrecto de la palanca!

= Sélo se puede quitar la palanca cuando
ésta se encuentra en el tope mecdnico in-
ferior.

1. Mover la palanca al tope mecénico infe-
rior (ver Fig. 5) y mantenerla alli, soltar y
quitar la tuerca con una llave de an-
cho 10.

2. Quitar la palanca del véstago.

3. Colocar el pin en la posicién que corres-
ponda segin la tabla de carreras.

4. Atornillar la palanca.

28
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Fig. 4:  Palanca M con posicién del pin 35

Tope mecdnico superior

Apertura para

Tope mecdnico inferior desaireacién

Fig. 5: Topes mecdnicos y apertura para desaireacién

EB 8394 ES
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5.2 Montaje integrado

5.2.1 Accionamientos

Tipo 3277-5y
Tipo 2780-2

= Piezas de montaje y accesorios:
ver Tabla 3, pdg. 17.

= Observar las tablas de carrera de la
pdgina 21.

Accionamiento de 120 cm?

Dependiendo del lado de montaje del posi-
cionador, a la izquierda o derecha del puen-
te, la presién de mando se conduce a la
membrana del accionamiento por el corres-
pondiente conducto.

= Primero se tiene que montar la placa dis-
tribuidora (9) en el puente segun la posi-
cién de seguridad "véstago saliendo del
accionamiento" o "véstago entrando al
accionamiento" (colocarlo con el corres-
pondiente simbolo para el montaje al la-
do izquierdo o derecho segin la marca,
ver Fig. 7).

1. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con el ma-
németro al posicionador, cuidando que
las juntas (6.1) queden en su lugar.

2. Destornillar el tornillo-tapén (4) de la ca-
ra posterior del posicionador y atorni-
llarlo en el orificio situado por debajo
(posicién de reserval) (ver Fig. 9) y cerrar
con el tapén (5) de los accesorios la sali-
da "output" de la placa de conexiones
(6) o del conector para manémetro (7).

3. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.

4. Carrera 15 mm: el pin (2) de la palanca
M (1) en la parte posterior del posicio-
nador se deja en la posicién 35 (estan-
dar). Carrera 7,5 mm: desenroscar el
pin (2) colocado en la posicién 35y ros-
carlo en la posicién 25.

5. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-
nura de la carcasa del posicionador.

o

Colocar el posicionador en el acciona-
miento, de forma que el pin transmisor
(2) se apoye encima del dispositivo de
arrastre (3). Al hacer esto presionar en
la superficie ranurada, como se muestra
en la Fig. 6, para bloquear la palanca
en la posicién superior. La palanca (1)
tiene que apoyar en el dispositivo de
arrastre por accién del resorte.

Fig. 6:

Bloqueo de la palanca

30

EB 8394 ES



Montaje y puesta en marcha

1 Palanca
1.1 Tuerca

Simbolos L
Placa distribuidora (9) ]2'2 Arandela presién

ri%ﬁVésfcgo soliendo%

Pin transmisor
Dispositivo de

. . arrastre
4 del accionamiento v - X
Tornillo-tapén
Montaije a la izquierda Montaje a la derecha Tapén
Placa de conexione
.1 Juntas
Vastqgo entrf;mdo Conector para
¥ ol accionamiento manémetro
Entrada presién de Kit montaje
L d mandmetros

mando con montaje
izquierda

Entrada presion de 9 Placa distribuidora
mando con montaje 11 Tapa
derecha 15 Junta de cierre

16 Tapén de
desaireacién

Marca

L I

I 559
7 J 16

iv

a7 il
& g
N 9 1
Supply 9 Output 38 /<\ \\X\ |
"\ \' RN :"i‘ﬂ;&77
XN \ ‘ 8
\ N —

Fig.7:  Montaje integrado - conexién presién de mando en accionamiento Tipo 3277-5 de 120 cm?
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7. Fijar el posicionador con los dos tornillos
en el accionamiento.

8. Montar la tapa (11) en el ofro lado. Al
hacerlo prestar atencién para que una
vez instalada la vélvula, el tapén de des-
aireacién quede en la parte inferior, pa-
ra asegurar la evacuacién de posibles
condensados (Fig. 8).

Tapén de
desaireacién

Fig. 8:  Tapa con tapén de desaireacién

cuando la vélvula esté montada

Electrovélvula adicional

Cuando se monta una electrovélvula adicio-
nal en el posicionador es necesario cerrar el
orificio de la presién de mando de la cara
posterior del posicionador (ver Fig. 9). Para
ello utilizar el tornillo-tapén situado en el
orificio del medio (posicién de reserva), des-
tornillarlo y atornillarlo como se muestra en
el orificio de la presién de mando.

En este caso, conducir la presién de mando
desde la salida "output" a través de la placa
de conexiones (6) o del conector para ma-
németro (7) hasta el accionamiento. La pla-
ca distribuidora (9) se sustituye por la placa
de conexiones (accesorios accionamiento).

i Informacién
La placa distribuidora y la placa de conexio-
nes son accesorios para el accionamiento de
120 ecm?, ver cap. 3.2, pdg. 17.
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Tornillo-tapén (4)
(orificio presién de mando)

Posicién de reserva

Tornillo de fijacién

[

Fig. 9:  Oirificios para la presién de mando y posicién de reserva del tornillo-tapén

OO
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5.2.2 Accionamiento
Tipo 3277

= Piezas de montaje y accesorios:
ver Tabla 4, pég. 17.

> Observar las tablas de carrera de la
pdgina 21.

Accionamiento de 175 a 750 cm?

El posicionador se puede montar a la iz-
quierda o a la derecha del puente. En accio-
namientos con "vdstago saliendo del accio-
namiento" la presién de mando se conduce
al accionamiento por una conduccién inter-
na en el puente a través del bloque de unién
(12), y con "véstago entrando al acciona-
miento" a través de un tubo externo.

Colocar el dispositivo de arrastre (3) en el
véstago del accionamiento, alinearlo y fijar-
lo de forma que el tornillo de fijacién esté
bien alojado en el encaje del véstago del
accionamiento.

1. En los accionamientos de 175 y 350 cm?
con carrera de 15 mm el pin (2) se deja
en la posicién 35.

En accionamientos de 355 o 750 cm?
desenroscar el pin (2) colocado en la po-
sicién 35 de la palanca M (1) y roscarlo
en la posicién 50.

2. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-
nura del posicionador.

3. Colocar el posicionador en el acciona-
miento, de forma que el pin (2) se apoye
encima del dispositivo de arrastre (3).

4. Al hacer esto, presionar en la superficie
lateral ranurada para bloquear la palan-
ca en la posicién superior (ver Fig. 6).

La palanca (1) tiene que apoyar en el
dispositivo de arrastre por accién del re-
sorte.

Fijar el posicionador con los dos tornillos
en el accionamiento.

Comprobar que la lengiieta de la junta
(16) lateral al bloque de unién, se en-
cuentra encima del simbolo correspon-
diente a la ejecucién del accionamiento
"véstago saliendo" o "véstago entran-
do". Si es necesario, desatornillar los
tres tornillos, levantar la tapa, girar la
junta (16) 180° y volver a fijarlo.

Colocar el bloque de unién (12) con sus
juntas en el posicionador y puente del
accionamiento, y fijarlo con los tornillos
(12.1).

En accionamientos "véstago entrando”
ademds se tiene que quitar el tapén
(12.2) y montar el tubo externo para la
presién de mando.

. Montar la tapa (11) en el ofro lado. Al

hacerlo prestar atencién para que una
vez instalada la vélvula, el tapén de des-
aireacién quede en la parte inferior, pa-
ra asegurar la evacuacién de posibles
condensados (ver Fig. 8, pdg. 32).
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Accionamiento Tipo 3277 con montaje
integrado de posicionador Tipo 3725
(imagen con tapa versién GI:00)

1 Palanca M
1.1 Tuerca
1.2 Arandela de presion

2 Pin transmisor

3 Dispositivo de arrastre
11 Tapa

12 Bloque de unién

12.1  Tornillo

12.2  Tapén o conexién para tubo
externo presién de mando

15 Junta de cierre
16 Junta

10 15 1 23 11

1

\—
E:

N =
!

Fig. 10:  Montaje integrado - Conexién de la presién de mando en accionamiento Tipo 3277 de

240 a 750 cm?
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5.3 Montaje segun
IEC 60534-6

El posicionador se monta en la vélvula me-
diante un soporte angular NAMUR (10).

= Piezas de montaje y accesorios:
ver Tabla 6, pég. 19.

= Observar las tablas de carrera de la
pdgina 21.

1. Atornillar las dos uniones pasador (14)
en el soporte angular (9.1) del acopla-
miento (%), encajar la placa de arrastre
(3) y fijarla con los tornillos (14.1).

2. Fijar el soporte angular NAMUR (10) en

la vélvula:

- En las vélvulas con puente NAMUR: fijar
el soporte angular NAMUR (10) con el
tornillo M8 (11) y la arandela dentada
directamente en el taladro del puente.

- En las vélvulas con columnas: colocar
ambas abrazaderas (16) entorno a las
columnas, colocar el soporte angular
NAMUR (10) y atornillar las tuercas con
arandelas inferior y dentada.

3. Colocar el soporte angular NAMUR (10)
a una altura tal que sus orificios de fija-
cién queden en linea con el centro de la
placa indicadora de carrera (15) (en la
mitad de la carrera de la vélvula la ra-

nura de la placa debe estar a la mitad
del soporte angular NAMUR).

4. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con mané-
metro (8) al posicionador, cuidando que
las juntas (6.1) queden en su lugar.

. Colocar el posicionador en el soporte

angular NAMUR, de forma que el pin
(2) se aloje en la ranura de la placa de
arrastre (3). Mover la palanca (1) segin
corresponda.

Fijar el posicionador con los dos tornillos
al soporte angular NAMUR.
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Montaje a columnas
Columnas @ 20 a 35 mm

Palanca
Tuerca
Arandela de presién

N —

I
|
I
Pin transmisor !
Placa de arrastre ‘
Placa de conexiones |
Juntas ‘

I

Conectfor para manémetro

Manémetro - =
Acoplamiento N
Soporte angular

0  Soporte angular
NAMUR

11 Tornillo

14 Uniones pasador

14.1 Tornillos

15 Placa indicadora de carrera
16 Abrazadera

— 0 0 ®

Fig. 11:  Montaje segin IEC 60534-6

EB 8394 ES 37



Montaje y puesta en marcha

5.4 Montaje a accionamiento
Tipo 3372 (V2001)

El posicionador Tipo 3725 se incluye en el
suministro de las vdlvulas de la Serie V2001
(accionamiento Tipo 3372) (Fig. 12).

En este capitulo se describe de forma abre-
viada el montaje, como ayuda en caso de
modificacién.

Accionamiento de 120/350 cm?, vastago
saliendo

La presién de mando se conduce a la mem-
brana del accionamiento a través del corres-
pondiente orificio en el elemento de soporte.

= Para ello, atornillar el tornillo de parte
posterior del posicionador en el orificio
inferior (posicién de reserva) (ver Fig. 9,
pdg. 33).

Accionamiento de 120/350 cm?, vastago
entrando

La presién de mando se conduce a la mem-
brana del accionamiento por el correspon-
diente tubeado lateral en el elemento de so-
porte.

Montaje con electrovélvula

La presién de mando se conduce a través de
la salida "output" del posicionador a la elec-
trovélvula y a través del orificio correspon-
diente en el elemento de soporte a la mem-
brana del accionamiento.
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Accionamiento Tipo 3372,
ejecucién 120 cm?

Accionamiento Tipo 3372,
ejecucion 350 cm?

Fig. 12:  Montaje a accionamiento Tipo 3372 (imagen con tapa versién GI:00)
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5.5 Montaje a accionamiento
rotativo

El posicionador se monta mediante un so-

porte en el accionamiento rotativo.

= Piezas de montaje y accesorios:

ver Tabla 7, pég. 19.

= Para el montaje en el accionamiento rota-

tivo SAMSON Tipo 3278 (160 cm?) o
VETEC Tipo S160 primero es necesario
montar un adaptador (13) con cuatro for-
nillos (10.1) en el extremo libre del vésta-
go del accionamiento.

. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
la ranura del véstago del accionamiento
o del adaptador (13).

. Colocar la rueda de acoplamiento (4) en-
cima del dispositivo de arrastre (3) con la
cara lisa del lado del accionamiento. Co-
locar la rueda de forma que, con posi-
cién de vdlvula cerrada, la ranura coinci-
da con el sentido de giro segin la Fig.
13.

. Atornillar fuertemente la rueda de aco-
plamiento (4) y el dispositivo de arrastre
(3) con el tornillo (4.1) y la arandela de
presién (4.2) al vastago del acciona-
miento.

. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con mané-
metro (8) al posicionador, cuidando que
las juntas queden en su lugar.

. Fijar el soporte de montaje (10) con cua-
tro tornillos (10.1) al accionamiento.

. Desatornillar el pin (2) esténdar de la
palanca M (1) del posicionador. Utilizar

el pin (@5 mm) de los accesorios de
montaje y atornillarlo en el orificio para
posicién 90°.

. Colocar el posicionador en el soporte de

montaje (10) y atornillarlo. Al hacerlo
colocar la palanca (1) de forma que, te-
niendo en cuenta la direccién de giro del
accionamiento rotativo, el pin transmisor
encaje en la ranura de la rueda de aco-
plamiento (4) (Fig. 14).

A mitad de recorrido del accionamiento
rotativo, la palanca (1) tiene que quedar
paralela longitudinalmente al posiciona-

dor.

. Pegar la escala adhesiva en la rueda de

acoplamiento (4), de forma que la punta
de la flecha indique la posicién cerrada

y que sea de fécil lectura en la posicién

de montaje de la valvula.

Fig. 13:  Sentido de giro
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1 Palanca 6 Placa de conexiones
¢ 1.1 Tuerca 6.1 Juntas
6.1 1.2 Arandela de presion 7 Conector para manémetro
TS5 7 2 Pin transmisor 8 Kit montaje manémetros
8 3  Dispositivo de 10 Soporte de montaje
arrastre 10.1 Tornillos
4 Rueda acoplamiento 13 Adaptador
4.1 Tornillo
—1 V' 42 Arandela de presién
115 Eje del accionamiento 6
1.2 6.1
— ! 7
8

Montaje a accionamientos rotativo Montaje segin VDI/VDE 3845 nivel 1
SAMSON Tipo 3278 (160 cm?)
o VETEC Tipo S160

Fig. 14:  Montaje a accionamiento rotativo
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5.5.1

= Piezas de montaje y accesorios:
ver Tabla 7, pég. 19.

Ejecucién robusta

Preparar el accionamiento, si es necesario
montar un adaptador del fabricante del ac-
cionamiento.

1. Montar la caja adaptadora (10) en el
accionamiento rofativo. Con montaje se-
gUn VDI/VDE, si es necesario, colocar
primero las piezas distanciadoras (11).

2. En los accionamientos rotativos SAM-
SON Tipo 3278 y VETEC S$160 atornillar
el adaptador (5) en el extremo libre del
eje del accionamiento, en el VETEC R co-
locar el adaptador (5.1). En los Ti-
po 3278, VETEC $160 y VETEC R colo-
car el adaptador (3), en la ejecucion
VDI/VDE sélo cuando lo requiera el ta-
mafio del accionamiento.

3. Pegar la etiqueta (4.3) en la rueda de
acoplamiento de forma que la parte
amarilla sea visible por la ventana de la
caja cuando la vélvula esté "abierta". Si
se deseq, se pueden pegar en la carcasa
las etiquetas adhesivas con simbolos ex-
plicativos que se adjuntan.

4. Colocar el acoplamiento (4) en la ranura
del véstago del accionamiento o bien del
adaptador (3) y fijarlo mediante el torni-
llo (4.1) y la arandela de presion (4.2).

5. Desatornillar el pin (2) estandar de la
palanca M (1) del posicionador. Atorni-
llar el pin transmisor (&5 mm) del kit de
montaije en la posicién de pin 90°.

6. Cuando sea necesario, montar el conec-
tor para mandémetro (7) con mandmetro

o si se requieren roscas de conexién

G Y4, la placa de conexiones (6), asegu-
rando que las juntas (6.1) se alojen en
su lugar. En accionamientos de doble
efecto sin resortes, se necesita montar un
amplificador-inversor, ver cap. 5.5.2.

7. En accionamientos con un volumen infe-
rior a 300 cm3 roscar la restriccién (de los
accesorios, nim. referencia 1400-6964)
en la salida de la presién de mando del
posicionador (o del conector para mané-
metro o placa de conexiones).

8. Atornillar el posicionador en la placa
adaptadora (12).

9. Colocar el posicionador con la placa
adaptadora encima de la caja (10) y fi-
jarlo. Teniendo en cuenta el sentido de
giro del accionamiento, alinear la palan-
ca (1) para que quede en la ranura de
la rueda de acoplamiento con su pin
(Fig. 15).

NE

)/\ Accionamiento gira en
sentido un’rihor]orio
4 ~| N

<N <
Accionamiento gira en
sentido horario

Fig. 15:  Sentido de giro
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Salida presién de mando para
accionamiento con volumen <300 cm?

prever restriccién roscada \ 6
1 Palanca 5.1  Adaptador < i~ 6.1
1.1 Tuerca 6 Placa de conexiones § I \ 7
1.2 Arandela de presién 6.1 Juntas — v 8
2 Pin transmisor 7 Conector para
3 Adaptador mandmetro 1
4 Rueda de acoplamiento 8  Kit montaje manémetros 11
4.1 Tornillo 10 Caja adaptadora 12
4.2 Arandela de presion ~ 10.1 Tornillos )
4.3 Etiqueta adhesiva 11 Pieza distanciadora 2
5 Véstago accionamiento 12 Placa adaptadora 12

o adaptador

5 4.1 4.1

—— 4.2 4.2
4 4
4.3 4.3

S H
5 .-“EE 0= :‘ 10.1
E EE— 10.1 - 10
324 '
=il

SAMSON Tipo 3278 Montaje segun VDI/VDE 3845 (Sep. 2010)
VETEC $160, VETECR  nivel de fijacién 1, tamafio AA1 a AA4, ver
pdgina 26

Fig. 16:  Montaje a accionamiento rotativo, ejecucién robusta
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5.5.2 Montaje del
amplificador inversor
Tipo 3710

Cuando se utiliza el amplificador inversor Ti-
po 3710 es necesario montar una placa de
conexiones entre el posicionador y el ampli-
ficador inversor. El amplificador inversor,
junto con la placa de conexiones, se fija con
unos tornillos al posicionador (Fig. 17).

i Informacién
Los tornillos suministrados con la placa de
conexiones tienen un perfil TORX PLUS® (ta-
mafo 25 IP) y se deberdn apretar con una
herramienta adecuada.

Mayores detalles del amplificador inversor
Tipo 3710: ver las instrucciones de montaje
y servicio P> EB 8392

Fig. 17:  Montaje del amplificador inversor Tipo 3710

Amplificador inversor

Tipo 3710

Tornillo penetrante con

perfil TORX PLUS®, tamafio 25 IP
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5.6 Conexiones neumadaticas

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de daiios debido al posible movi-

miento del vdstago del accionamiento de la

vélvula cuando se conecta la energia auxi-

liar neumdtica!

= jNo tocar ni bloquear el vdstago del ac-
cionamiento!

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador y error

de funcionamiento por una conexién neu-

mdtica incorrecta!

= los racores se encuentran entre los ac-
cesorios y se tienen que roscar solo en la
placa de conexiones, en el blogque de
mandmetros o en el bloque de unién!

= La longitud del tubo o conduccién debe-
ria ser la menor posible para evitar re-
trasos en la transmisién de la sefial de
regulacién.

Las conexiones neumdticas se pueden elegir
con rosca /4 NPT o G 4. Se pueden utilizar
los racores usuales para tubo metdlico y de
cobre o para tubo de pldstico.

O NoTA

jError de funcionamiento por la mala cali-

dad del aire!

= El aire de alimentacién tiene que ser se-
co, limpio y libre de aceite!

= Deben observarse necesariamente las
normas de mantenimiento de las estacio-
nes reductoras previas!

Montaje y puesta en marcha

= Antes de conectar las tuberias de aire
deben purgarse a fondo!

5.7 Conectar la alimentacién
de aire

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener
el orden de montaje, instalacién y puesta
en marcha!
jProceder con el orden siguiente!

1. Quitar las tapas que protegen las cone-
xiones neumdticas.
Montar el posicionador en la vélvula.
Conectar la energia auxiliar neumdtica.
Conectar la energia auxiliar eléctrica.
Realizar los ajustes de puesta en marcha.

G ALN

5.7.1 Conexién de la presién

de mando

La conexién de la presién de mando depen-
de del tipo de montaje:

Accionamiento Tipo 3277

= En caso de montaije infegrado en el accio-
namiento Tipo 3277, la conexién de la
presién de mando estd preestablecida.

Montaje segin IEC 60534-6

= En caso de montaje segin IEC 60534-6
(NAMUR) la presién de mando se conec-
taré a la cémara inferior o superior del
accionamiento dependiendo de la posi-
cién de seguridad "véstago entrando" o
"véstago saliendo".

EB 8394 ES
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Accionamiento rotativo (ejecucién robusta)

= En accionamientos rotativos se tienen
que observar las instrucciones de cada
fabricante.

4t Consejo

Para controlar el aire de alimentacién y la
presién de mando, SAMSON recomienda
montar mandmetros, ver accesorios en cap.
Tabla 7.

Montaje del manémetro:
= Ver capitulos 5.3 y Fig. 11

5.7.2 Presion de alimentacion

La presién de alimentacién necesaria depen-
de del margen nominal de sefial y del sentido
de actuacién (posicién de seguridad) del ac-
cionamiento. El margen nominal de sefial se
encuentra en la placa de caracteristicas como
margen de resorfes o margen de la presién
de mando. El sentido de actuacién se indica
con FA o FE, o bien por un simbolo.

FA o ATO (Air to open):
Véstago saliendo del accionamiento por la
fuerza de los resorfes

FE o ATC (Air to close):
Véstago entrando al accionamiento por la
fuerza de los resortes

Célculo de la presién de alimentacién con
posicién de seguridad "valvula cerrada”
(en valvulas de paso recto y de angulo):

= Presién de alimentacién necesaria =
valor superior del margen nominal
+ 0,2 bar, y como minimo 1,4 bar.

Calculo de la presién de alimentacién con
posicién de seguridad "vélvula abierta" (en
vélvulas de paso recto y de angulo):

= La presién de alimentacién necesaria

para vélvulas con cierre hermético se
aproxima a la presién de mando méxi-

ma pst.;,, que se calcula:
d2-m- A
pst o o= F+ 2P [har]
4. A
d = didmetro del asiento [cm]
Ao = diferencia de presién en la vélvula
P = Ibar]
A = superficie del accionamiento [cm?]
F = valor superior del margen de los

resortes del accionamiento [bar]

Si no se especifican datos, calcularlo como:

= Presién de alimentacién necesaria =
valor superior del margen de resortes
+ 1 bar

i Informacién
La presién de mando (Output 38) a la salida
del posicionador se puede limitar a través
del parémetro P9 = ON a aprox. 2,3 bar.
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5.8 Conexiones eléctricas

jPeligro de muerte por formacién de una atmésfera explosiva!

Para la instalacién eléctrica en zonas con riesgo de explosion se deberdn observar las nor-
mas de instalacién vélidas de cada pais!

La norma vdlida en Alemania es la EN 60079-14, VDE 0165-1: "Atmésfera con riesgo de
explosién - planeacién, seleccién y construccién de instalaciones eléctricas”

A\ ADVERTENCIA

jUna conexién incorrecta puede anular la seguridad intrinseca del equipo!

= Respetar la asignacién de bornes!

= No soltar los tornillos lacados de fuera ni de dentro de la carcasal

= Para la conexién del circuito de seguridad intrinseca se deben observar los valores mdxi-
mos permitidos que figuran en el Certificado de prueba de tipo EC (U. o U, . o I,, P. o
Po: Cio Gy Lio L)

Seleccion de cables y conductores = Proteger las terminaciones de los cables
= La instalacién de circuitos de seguridad contra deshilamiento, p. ej. con vainas
intrinseca se realiza segin la EN terminales.
60079-14, VDE 0165 parte 1, en espe- = Racores de conexién disponibles:
cial tener en cuenta el parrafo 12! ver Tabla 8, pégina 20

= Para el cableado con cables multicon-
ductores con més de un circuito de segu-

ridad intrinseca aplica el parrafo
12.2.2.7.

= El espesor de aislamiento minimo de los
conductores, para los materiales de ais-
lamiento usuales como polietileno es:
min. 0,2 mm.

= El diametro de cada conductor, no pue-
de ser mas pequeiio que: min. 0,1 mm.

2> Pelar 8 mm de aislamiento en los extre-
mos del cable.
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Equipos para Zona 2/Zona 22

Para los equipos Ex nA Il ("sin chispa") se-
g0n EN 60079-15: 2003 se cumple que:

= Solo se permite la conexién, interrupcién
o conmutacién de circuito bajo tensién
durante la instalacién, mantenimiento o
reparacion.

Para los equipos conectados a circuitos con
limitacién de energia con tipo de proteccién
Ex nL (equipos con limitacién de energia) se-
g0n EN 60079-15: 2003 se cumple que:

= Los equipos se pueden conmutar en con-
diciones normales de operacién.

Para equipos conectados a circuitos con li-
mitacién de energia con tipo de proteccién
Ex nL IIC se deben observar los valores
mdximos que figuran en la declaracién de
conformidad o en los anexos de la declara-
cién de conformidad.

5.8.1 Alimentacién eléctrica

= Utilizar solo fuentes de corriente, nunca
una fuente de tensién!

= Mantener la sefial de consigna dentro
de los limites de destruccién estdtica de
+33 V!

5.8.2 Entrada para cables
El racor para cables M20 x 1,5 es adecua-
do para un rango de cables de 6 a 12 mm.

Los bornes de tensién por resorte son para
secciones de cable de 0,2 a 1,5 mm2.

= Para desbloquear los resortes de tensién
presionar cuidadosamente la parte de
pléstico (Fig. 18) con un destornillador
en el borne de conexién.

= Introducir o quitar el cable sin forzar.

5.8.3 Conectar la energia
auxiliar eléctrica

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener
el orden de montaje, instalacion y puesta
en marcha!
ijProceder con el orden siguiente!

1. Quitar las tapas de proteccién de las
conexiones neumdticas.
Montar el posicionador en la vélvula.
Conectar la energia auxiliar neumdtica.
Conectar la energia auxiliar eléctrica.
Realizar los ajustes de puesta en marcha.

GAWON

= Conectar la energia auxiliar (sefial de
mando mA) segin Fig. 18.
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Parte de pldstico

Asignacién de bornes para la sefial de

andO mA:

Fig. 18:  Conexiones eléctricas

EB 8394 ES 49



Operacién

6 Operacion

6.1 Elementos de mando

El posicionador tiene tres pulsadores tactiles capacitivos. Se trata de superficies sensibles al
tacto, mediante las cuales se puede comandar el ment de la pantalla (Fig. 19). Ademds,
mediante la restriccién Q se adapta el suministro de aire al tamafio del accionamiento.

6.1.1 Pulsadores capacitivos
Pulsador A: "arriba"

Pulsador 3¥: "confirmacién"
Pulsador V: "abajo"

Al pulsar A o V se selecciona un cédigo de pardmetro (PO a P20). El cédigo se confirma
al tocar el pulsador .

Para guardar los parémetros modificados contra fallo de corriente, proceder como se indica
a continuacién:

2 Una vez modificado el parémetro pulsar A o V' y cambiar a Code PO o bien

= esperar 3 min sin tocar los mandos, hasta que cambia autométicamente a PO.

i Informacién

— Mientras se indica el simbolo <3, el parémetro modificado no esté guardado contra fallo
de corriente.

— El posicionador se queda en el punto de menu abierto mientras no se abandone el punto
de mend.

— Después de modificar los parémetros P2, P4 y P8 el equipo se debe volver a inicializar.

6.1.2 Restriccién de caudal Q

La restriccién de caudal sirve para adaptar el suministro de aire al tamafio del accionamien-
to. Para ello hay dos ajustes fijos posibles (ver cap. 7.3).

50 EB 8394 ES



Operacién

6.1.3 Pantalla

Los simbolos, que corresponden a determinados cédigos y funciones, se representan en la
pantalla (Fig. 19). El gréfico de barras indica la diferencia de regulacién con signo y valor.
Por cada desviacién del 1 % aparece un elemento en el gréfico.

En equipos no inicializados, en lugar de la diferencia de regulacién se muestra la posicién

de la palanca en grados relativos al eje longitudinal. Un elemento del gréfico de barras re-
presenta unos 7° de dngulo de giro.

Cuando aparece en la pantalla el simbolo de anomalia "y, tocar la superficie A o V hasta
que aparece ERR para ver los cédigos de error EQ hasta E15 (ver cap. 9.2).

Confirmar
abajo ‘@ * arriba
Operacién
bloqueada Valores no almacenados
<- contra fallo de corriente

Posicién de seguridad

wio | % | ll\ll\llmmm .
wwl |m€| N ‘>N| 74

LR I TR R Gréfico de barras,
diferencia de regulacién

Pardmetro/cédigo error 8 8 8 Q 5\ Il Anomalias

Modo manual

Indicacién | Significado ————————— Modo regulacién
ESC Cancelar

Err Error/fallo

LOW w demasiado pequefia

MAN Modo manual

MAX Margen méximo

RST Restablecer

INIT Inicializacién

ON/OFF Valores de ajuste

ZERO Ajuste del punto cero

Fig. 19:  Pantalla con todas las indicaciones
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7 Puesta en marcha del posicionador

Antes de la puesta en marcha montar el posicionador siguiendo el orden indicado en el cap.
5. La puesta en marcha se realiza al conectar la sefial de consigna, ver cap. 5.8.3.

i Informacién

— Cuando el posicionador indica LOW, significa que la sefial de consigan es menor a
3,8 mA.

— El posicionador estd preparado para funcionar con sus ajustes estdndar (valores de fébri-
ca) vélidos para la mayoria de aplicaciones.

— Después de conectar la sefial eléctrica el posicionador realiza una calibracién de las su-
perficies tdctiles durante aprox. 3 s. Durante este tiempo no se deben tocar las superficies,
en caso contrario el posicionador no reconoce ninguna entrada. Para un restablecimiento
es necesario desconectar la alimentacién eléctrica.

Indicacién después de conectar la energia elécirica

Indicacién de un posicionador no inicializado:

s Se indican el Code PO, el simbolo de anomalia 'ty $ para la posi-

- 17| cidn de seguridad.

. . | El ndmero indica la posicién de la palanca en grados en relacién al
PO 1, | eje longitudinal.

Indicacién de un posicionador inicializado:

Se indica Code PO, el posicionador se encuentra en modo automdti-
— p
E-' '-:l' 0| o lo cual se reconoce por el simbolo de regulacion .
. ‘0
1

'+ | El valor indicado corresponde con la posicién en %.

PLDO

Mayores detalles acerca de la inicializacién del posicionador: ver
cap. 7.8.
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7.1 Adaptacién de la indicacién

La direccién de lectura del posicionador se puede girar 180°. Si la indicacién estd invertida,
proceder como se indica a continuacién:

_ 6. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P1.
=C| 3 '": 7. Confirmar el cédigo seleccionado con %, PT intermitente.
o 1D 8. Pulsar A o V hasta obtener la direccién de lectura deseada.
: 9. Confirmar la direccién de lectura seleccionada con .

7.2 Desbloqueo para modificacién de parametros

En un posicionador inicializado, antes de modificar ningin parémetro, es necesario desblo-
quear la configuracién a través de Code P19

g La indicacién LOCK y el simbolo de llave indican que la configura-
=_ DL H cién estd bloqueada. Desbloquear para configuracién de la siguiente
forma:
PIS O 1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P19.

2. Confirmar el cédigo seleccionado con X, P19 intermitente.
3. Pulsar A o V hasta que aparece OPEN.
4

. Pulsar 3 para confirmar el desbloqueo.

i Informacion
El bloqueo de configuracién se restablece si no se introduce nada durante 3 min.
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7.3 Restriccion de caudal Q

La restriccién de caudal Q (ver Fig. 20) sirve para adaptar el suministro de aire al tamafio
del accionamiento:

Accionamientos con un tiempo de recorrido < 1 s, como los lineales con superficie
< 240 cm? requieren un caudal de aire reducido.

> Ajuste MIN (reduccién del caudal a 73).
Accionamientos con un tiempo de recorrido = 1 s no requieren restriccién de caudal de aire.
2> Ajuste MAX.

Ademés para la restriccién de caudal se cumple:
= No se permiten posiciones infermedias.

= Cada vez que se cambia el ajuste de la restriccién es necesario volver a inicializar el po-
sicionador.

Restriccién Q

Fig. 20:  Ajuste de la restriccién de caudal Q (posicién MAX/MIN) (imagen con tapa versién Gl:00)
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7.4 Introducir el sentido de actuacién
- Si al aumentar la presién de mando la vélvula abre, posicién ATO (Air to open).
—  Si al aumentar la presién de mando la vélvula cierra, posicién ATC (Air to close).

La presién de mando es la presién neumética a la salida del posicionador que se conduce al
accionamiento.

Sentido de actuacién estdndar ajustado: ATO.

=:= | B Cambio del sentido de actuacién (tener en cuenta el desbloqueo pa-
ra configuracién, cap. 7.2):
PO 1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P2.

2. Confirmar el cédigo seleccionado con %, P2 intermitente.
3. Pulsar A o 'V hasta que aparece el sentido de actuacién deseado.
4

. Confirmar el ajuste con .

i Informacion
El cambio del sentido de actuacién tiene efecto solo después de una nueva inicializacién.

7.5 Sentido de movimiento

El ajuste esténdar del sentido de movimiento en el cédigo P7 es aumentando/aumentando
(>>), es decir, después de completarse una inicializacién la pantalla del posicionador indi-
caré en la posicién de valvula cerrada 0 %, y para vélvula completamente abierta 100 %. Si
es necesario, se puede modificar el sentido de movimiento tanto antes como después de la
inicializacién (tener en cuenta el desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2):

Cambiar a sentido de movimiento aumentando/disminuyendo:
() 1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P7.
610 . Confirmar el cédigo seleccionado con %, P7 intermitente.
.

2
3. Toca A o V hasta que aparece <>.
4

. Confirmar el ajuste con .
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Se cumple la siguiente relacién:

Vélvula CERRADA ABIERTA
Pantalla 0% 100 %
Sentido de movimiento aumentando/aumentando (>>) 4 mA 20 mA
Sentido de movimiento aumentando/disminuyendo (<>) 20 mA 4 mA

7.6 Limitacién de la presiéon de mando

Cuando la fuerza méxima del accionamiento pueda conducir a dafios en la vélvula, se pue-
de limitar la presién de mando a través del Code P9. Asi se limita la presién de mando a

aprox. 2,3 bar.

PIO

. Confirmar el ajuste con .

7.7 Ajuste de otros parametros

Activacién de la limitacién de la presién de mando
=j =\\= (tener en cuenta el desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2):

1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P9.

2. Confirmar el cédigo seleccionado con %, P9 intermitente.
3. Pulsar A o V hasta que aparece ON.
4

En la tabla siguiente se listan todos los pardmetros con los valores esténdar de fabrica. Si se
necesita modificar los valores de los pardmetros se deberé proceder a su ajuste como se

describe en el capitulo anterior.

Para mayores detalles de los cédigos de parémetros consultar la lista de cédigos (ver

cap. 11.2).
Cédigos de parametros [ajuste de fébrica]

PO Indicacién de estado P10 Funcién posicién final w < [ON]
P1 Direccién de lectura P11 Funcién posicién final w > [OFF]
P21 | ATO/AIC [ATO] P14 Indicacién sefial de consigna w
P31 | Posicién del pin [35] P15 INIT Iniciar inicializacién
P41 | Margen nominal [MAX] P16 ZERO Iniciar ajuste del punto cero
P5 Caracteristica [0] P17 MAN Modo manual
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Cédigos de parametros [ajuste de fébrica]

P6 Sefial de consigna [4 a 20 mA] P18 RST Restablecer

P7 w/x sentido de movimiento [>>] P19 Desbloqueo para configuracién
P81 | Factor de proporcionalidad Kp [50] P20 Info versién del Firmware

P9 Limitacién presién 2,3 bar [OFF]

1) Requieren una nueva inicializacién

7.8 Inicializacién

Durante la inicializacién el posicionador se adapta éptimamente a los rozamientos y a la
sefial de presién requerida de la vélvula.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al movimiento del vastago del accionamiento!
= jNo tocar ni bloquear el véstago!

O NoTA

jAnomalia debido al movimiento inadmisible del véstago del accionamiento!

= jla inicializacién no se debe realizar nunca con el proceso en marcha y solo cuando las
vélvulas de interrupcién estén cerradas!

El alcance y tipo de ajustes a realizar dependerd de los ajustes previos en los pardmetros. El
ajuste esténdar del margen nominal (Code P4) es MAX. El posicionador determina durante
la inicializacién el margen de carrera/dngulo de la vélvula (desde la posicién de vélvula
"CERRADA" hasta el tope mecénico opuesto).

Como dlternativa en el Code P4 se puede seleccionar otra carrera (ver lista de cédigos
cap. 11.2).

i Informacién

La carrera ajustada a través de Code P4 se limita solo a la inicializacién, es posible que en
modo automdtico para una sefial de mando > 20 mA se supere la carrera ajustada.
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Iniciar inicializacién (tener en cuenta el desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2):

< 1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P15.
|
|

2. Mantener pulsado 3 durante 6 s (se indica la cuenta atrds
6..5..4..3..2..1).

1c v o0 5 oo ., o . oz
PISO Inicia la inicializacién, INIT intermitente. La duracién del proceso de

inicializacién depende del tiempo de recorrido del accionamiento y
puede tardar algunos minutos.

+ Inicializacién completada, el posicionador se encuentra en modo au-
c| I:l £ | tomético, lo cual se reconoce por el simbolo de regulacién .

i1+ 11| Elvalor indicado corresponde con la posicién en %.

! |
n : o .
PO Bloqueo para configuracién activo, se reconoce por el simbolo de llave.

Cuando la inilcializacién no se completa con éxito aparece el simbolo
de anomalia "1.

7.8.1 Cancelacién de la inicializacion

La inicializacién se puede cancelar:

1. Durante la inicializacién tocar el pulsador de estrella : aparece ESC intermitente en la
pantalla.

2. Confirmar con el pulsador de estrella %: se cancela la inicializacién.

i Informacién
Confirmar este Code con el pulsador de estrella %, en otro caso el posicionador permanece
en este punto del mend.

Estado de partida 1:
El posicionador no estd inicializado.
Cuando se cancela una inicializacién el posicionador cambia a su posicién de seguridad.

Estado de partida 2:

El posicionador estd inicializado.

Cuando se cancela una nueva inicializacién el posicionador cambia al modo de regulacién.
En tal caso se mantienen los ajustes de la inicializacién previa.

Inmediatamente después se puede empezar una nueva inicializacién.
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7.9 Ajuste del punto cero

En caso de inexactitud en la posicién de cierre de la vélvula, p. ej. obturador con junta blan-
da, puede ser necesario reajustar el punto cero mediante el Code P16 (tener en cuenta el
desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2).

Para el ajuste del cero se debe activar el Code P16 segin se indica a continuacién:

1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P16.

é =: FY'G 2. Mantener pulsado K durante 6 s (se indica la cuenta atrés
6..5..4...3..2...1).
Pi6O Empieza el ajuste del cero, ZERO intermitente.

La duracién del proceso depende del tiempo de recorrido del accio-
namiento y puede tardar algunos minutos.

El posicionador manda la vélvula a su posicién cerrada y reajusta el cero eléctrico interno.

Después de finalizar con éxito el ajuste del cero el posicionador vuelve al modo de regulacién.

7.9.1 Cancelacién ajuste del cero

El ajuste del punto cero se puede cancelar:

1. Durante el ajuste del punto cero tocar el pulsador de estrella % aparece ESC intermiten-
te en la pantalla.

2. Confirmar con el pulsador estrella 3: se cancela el ajuste del punto cero.

i Informacién

Confirmar este Code con el pulsador de estrella %, en ofro caso el posicionador permanece
en este punto del mend.

El posicionador cambia al modo de regulacién sin realizar el ajuste del punto cero. Inmedia-
tamente después se puede empezar ofro ajuste del punto cero.
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7.10 Modo manudl

La posicién de la vélvula se puede modificar a través de la funcién modo manual como se
indica a continuacién:

Tener en cuenta el desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2.
'39 l:' o 1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P17.

v ooml | 2. Mantener pulsado ¥ durante 6 s (se indica la cuenta atrés
P 7 6...5...4...3...2...1), P17 intermitente.

En un posicionador inicializado se indicaré la posicién actual de
la vélvula.

Un posicionador no inicializado indica la posicién de la palanca
del posicionador en grados respecto al eje longitudinal.

3. Pulsar A o V para cambiar el punto de consigna manuai.

Posicionador inicializado

El modo manual inicia con el Gltimo punto de consigna del modo automético, de forma que
el cambio no es brusco.

Con el gréfico de barras se representa la diferencia entre los puntos de consigna manual y
automdtico, mientras la vdlvula se mueve a través de P17.

El punto de consigna manual se ajusta en intervalos de 0,1 %. Es posible mover la valvula
manualmente.

Posicionador no inicializado

Es necesario mantener pulsado A o V' para mover la vélvula manualmente.

La posicién se alcanza sin regular. El gréfico de barras indica la direccién de movimiento.

Pulsar % para desactivar el modo manual.

i Informacién
La funcién modo manual se puede terminar como se ha descrito antes o bien interrumpiendo
la sefial eléctrica (arranque en frio). El posicionador no abandona automdticamente esta
funcién cuando se deja de operar para volver a la indicacién de estado.
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7.11 Restablecimiento

Un restablecimiento anula cualquier inicializacién hecha y restablece todos los pardmetros a
su ajuste de fdbrica estandar (ver lista de cédigos, cap. 11.2).

Tener en cuenta el desbloqueo para configuracién, ver cap. 7.2.
1. Pulsar A o V hasta que aparece el Code P18.
2. Mantener pulsado 3 durante 6 s (se indica la cuenta atrds

P8O 6..5..4...3...2...1).

RST intermitente, mientras se mantiene el pulsador de estrella . Cuan-
do se suelta el pulsador, se ha realizado el restablecimiento y el posicio-
nador cambia a la indicacién de estado PO.

-
-,

)
-

i Informacién

Después de un restablecimiento se indica el simbolo de anomalia "y en la pantalla, ya que es
necesaria una nueva inicializacién. Asi mismo, se activa el cédigo de error E2 (ver

cap. 9.2).
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8 Mantenimiento

Mantenimiento

i Informacién

SAMSON prueba el posicionador antes de su suministro.
— El equipo pierde su garantia si se lleva a cabo algin trabajo de mantenimiento o repara-
cién no descrito en estas instrucciones sin el consentimiento previo del departamento de

asistencia técnica de SAMSON.

— Utilizar dnicamente piezas de repuesto originales SAMSON, que cumplan con las especifi-

caciones originales.

El posicionador Tipo 3725 estd libre de mantenimiento. En las conexiones neuméticas Su-
pply y Output hay filtros con un tamiz de 100 pm, en caso necesario se pueden desenroscar

y limpiar.

= Deben observarse necesariamente las
normas de mantenimiento de las estacio-
nes reductoras de aire previas.

8.1 Limpieza de la tapa

O NoTA

iRiesgo de daiios en la tapa debido a una

limpieza incorrecta!

Los equipos con versién de Hardware GI:00

tienen la tapa de Makrolon® que se puede

dafiar si se utilizan detergentes abrasivos o

disolventes para su limpieza.

= No frotar la tapa en seco.

= No utilizar detergentes clorados o alcohé-
licos, corrosivos, agresivos o abrasivos.

= No usar estropajos, cepillos o similares.

8.2 Preparativos para la
devolucién

Los posicionadores defectuosos se pueden
enviar a SAMSON para su reparacion.

Proceder como se indica a continuacién pa-
ra enviar un equipo a SAMSON:

1. Poner la vélvula de control fuera de ser-
vicio (ver la documentacién de la vélvula
asociadal).

2. Desmontar el posicionador, ver capitu-
lo 10.2

3. A continuacién proceder segin se des-
cribe en www.samsongroup.com > SER-
VICE > After Sales Service > Refouren

EB 8394 ES
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9 Anomalias

En caso de anomalia aparece en la indicacisn el simbolo de anomalia . Pasar por los c6-
digos Code PO o P20 pulsando las superficies téctiles para ver los cédigos de error desde EO
hasta E15 correspondientes y la indicacién ERR. En la lista de cédigos se puede consultar la
causa y una ayuda para su solucién, cap. 9.2.

Ejemplo:

Si en Code P4 (margen nominal) se introduce una carrera mayor a la carrera méxima posi-
ble de la vélvula, la inicializacién se cancela (cédigo de error E2), porque no es posible rea-
lizar la carrera nominal (cédigo de error E6). La vélvula se mueve a su posicién de seguri-

dad (indicado por §).

S Indicacién de anomalia:

— =
= 3'5 —  Seindica el simbolo de anomalia .

- La vélvula estd en su posicién de seguridad (indicado por S).

S Cédigo de error E2: inicializacién cancelada.

S Cédigo de error Eé: no se alcanza la carrera nominal.

Para solucionar el error se deberd cambiar el margen nominal (Code P4) y volver a iniciali-
zar el posicionador.
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9.1 Restablecimiento de cédigos de error

Los cédigos de error EO'y E8 se restablecen como se indica a continuacién:

4. Seleccionar el cédigo de error pulsando A o V.

. Pulsar A o V, aparece RST.

. Pulsar 2K, para restablecer el error.

Anomalias

. Confirmar con 3, aparece ESC, cédigo de error intermitente.

Para cancelar el restablecimiento del error pulsar % cuando apa-

R
E0O N
=60
ELD
ST
ETO 0
EB 8394 ES

65



Anomalias

9.2 Cédigos de error

Los errores indicados en la tabla siguiente se clasifican en clases de error:

Clase de error 1: no es posible la operacién

Clase de error 2: sélo es posible la operacién en modo manual

Clase de error 3: es posible la operacién en modo manual y automético

Para las anomalias no indicadas en la tabla, contactar con el servicio de asistencia técnica
de SAMSON (ver cap. 11.1).

Code

Descripcion

Clase

EO

Error del punto cero
(error de operacién)

Solo con la funcién de cierre hermético P10 posicién final

w < en ON.

El punto cero se ha desplazado més de un 5 % respecto a

la inicializacién. Este error puede aparecer si p. €. se des-
gastan los internos de la vélvula.

Solucién

Revisar la vélvula y el montaje del posicionador.

Si el montaje estd correcto realizar un ajuste del punto cero
con el Code P16 (ver cap. 7.9).

El cédigo de error se puede restablecer (ver cap. 9.1).

El

Los valores indicados y
INIT no son idénticos
(error de operacién)

Los valores ajustados e indicados no coinciden con los va-
lores INIT, porque se modificaron parémetros después de la
inicializacién.

Solucién

Restablecer los pardmetros o volver a realizar una nueva
inicializacién.

E2

Posicionador no
inicializado

Error de funcionamiento o modificacién de pardmetros, se
requiere una nueva inicializacién.

Solucién

Ajustar los parémetros y inicializar el posicionador por
Code P15.

E3

Ajuste de K;
(error de inicializacién)

El posicionador oscila.
La restriccién de caudal no esté bien ajustada, ganancia
demasiado grande.

Solucién

Comprobar el ajuste de la restriccién de caudal segin cap.
7.3, limitar la ganancia K, por Code P8, volver a iniciali-
zar el equipo.
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E4 | Tiempo de recorrido Los tiempos de recorrido del accionamiento determinados
demasiado rdpido durante la inicializacién son < 0,5 s, de forma que el posi-
(error de inicializacién) | cionador no se puede ajustar éptimamente. )
Solucién | Comproboar el ajuste de la restriccién de caudal segin el
cap. 7.3.
Volver a inicializar el equipo.
E5 | No se puede detectar | La presién de alimentacién es variable, error de montaje.
la posicién de reposo
(error de inicializacién) )
Solucién | Revisar la alimentacién y el montaje.
Volver a inicializar el equipo.
E6 | No se alcanza la Presién de alimentacién demasiado pequeiia, fuga en el
carrera determinada en | accionamiento, carrera ajustada incorrecta o limitacién de
la inicializacién presién activa.
(error de inicializacién) | Con el ajuste MAX en Code P4 (margen nominal):
El span de medicién de la palanca es demasiado pequefio
(palanca incorrecta, posicién del pin incorrecta). Con un 2
éngulo del eje del posicionador inferior a 11° se cancela
la inicializacién.
Solucién | Revisar la alimentacién, el montaje, la palanca, la posicién
del pin y los ajustes. Volver a inicializar el equipo.
E7 | El accionamiento no se | No hay aire de alimentacién, montaje bloqueado.
mueve
(error de inicializacién)
., . . . ., . -~ 2
Solucién | Revisar el aire de alimentacién, el montaje y la sefial de en-
trada de mA.
Volver a inicializar el equipo.
E8 | Seial de carrera en Posicién del pin incorrecta, palanca incorrecta, alineacién
limite inferior/superior | incorrecta en el montaje segon NAMUR. :
Solucién | Restablecer el cédigo de error (ver cap. 9.1).
Revisar el montaje y volver a inicializar el equipo.
E9 | Error del equipo Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.
hasta | (interno) 1/3
E15
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9.3 Actuaciones en caso de emergencia

En caso de fallo de la energia auxiliar neumdtica y/o eléctrica, el posicionador desairea
completamente el accionamiento y la vélvula va a la posicién de seguridad predefinida por
el accionamiento.

El responsable de planta es el responsable de tomar medidas de emergencia.

4.t Consejo
Las medidas de emergencia a tomar en caso de aparecer una anomalia en la vélvula, se
describen en la documentacién de la vélvula correspondiente.

68 EB 8394 ES



10 Puesta en fuera de servicio y
desmontaje

iPeligro de muerte al anular la proteccién

contra explosién!

Cuando se abre la tapa de la caja del posi-

cionador no se garantiza la proteccién con-

tra explosion.

= Para el montaje y la instalacién en zonas
con riesgo de explosién tener en cuenta
la norma EN 60079-14, VDE 0165 par-
te 1.

O NoTA

jAnomalia en el proceso debido a la inte-

rrupcién de la regulacion!

= No redlizar trabajos de montaje y man-
tenimiento en el posicionador con el pro-
ceso en marcha, y llevarlos a cabo sélo
cuando las vélvulas de interrupcidn estén
cerradas.

10.1 Puesta en fuera de servicio

Para poner el posicionador fuera de servicio
y poder desmontarlo, proceder como se in-
dica a continuacién:

1. Desconectar y bloquear la presién de
alimentacién y la energia auxiliar neu-
mdtica.

2. Abrir la tapa de la caja del posicionador
y desconectar los cables de la energia
eléctrica.

Puesta en fuera de servicio y desmontaje

10.2 Desmontar el posicionador

1. Retirar los cables para la energia auxi-
liar eléctrica del posicionador.

2. Desconectar las conducciones de la pre-
sién de alimentacién y de la energia au-
xiliar neumdtica (no es necesario en ca-
so de montaje integrado a través de blo-
que de unién).

3. Soltar los tres tornillos de fijacién del po-
sicionador para desmontarlo.

10.3 Gestion de residuos

SAMSON es un fabricante regis-
trado en Europa,

» https://www.samsongroup.
com/en/about-samson/environ-
ment-social-governance/mate-
rial-compliance/waste-electri-
cal-and-electronic-equipment-
weee-and-its-safe-disposal /

N° de registro RAEE:

DE 62194439

= Para el desecho del equipo tener en
cuenta las regulaciones locales, naciona-
les e internacionales.

= No tirar los componentes utilizados, lu-
bricantes y materiales peligrosos junto
con los residuos domésticos.

i Informacién
Sobre demanda, SAMSON puede en-
tregar un pasaporte de reciclaje segin
PAS 1049 para el equipo. Por favor, dirijase
a aftersalesservice@samsongroup.com indi-
cando los datos de su empresa.
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4 Consejo

Como parte de un concepto de recupera-
cién, si el cliente lo solicita, SAMSON puede
designar a un proveedor de servicios para
que desmonte y recicle el producto.

11 Anexo

11.1 Servicio de asistencia
técnica

Contactar con el servicio asistencia técnica
de SAMSON para el mantenimiento y la re-
paracién de equipos, asi como en caso de
presentarse defectos o anomalias de funcio-
namiento.

E-Mail
El departamento de asistencia técnica se

puede contactar a través de la direccién de
mail: affersalesservice@samsongroup.com.

Direcciones de SAMSON AG vy sus filiales

Las direcciones de SAMSON AG vy sus filia-
les, asi como delegaciones y oficinas, se
pueden consultar en Internet: www.samson-

group.com o en los catélogos de productos
SAMSON.

Datos necesarios

En caso de consulta y para el diagnéstico de

fallos facilitar los siguientes datos:

—  Numero de pedido y de posicién

— Tipo, nimero de serie, versién de
Firmware, ejecucién del equipo
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11.2 Lista de cédigos

Anexo

11.2.1 Cédigos de parémetros

Code | Indicacién, valores Descripcion
[Ajuste de fabrical
Nota: Cédigos con * necesitan una nueva inicializacién
PO | Indicacién de estado | La indicacién numérica indica en los posicionadores inicializados
mostrando la posicién de la vélvula o el dngulo de apertura en %.
informacién bésica Al presionar el pulsador de estrella * y en caso de posicionador
no inicializado, se indicard la posicién de la palanca respecto al
eje longitudinal.
P1 Direccién de lectura La indicacién gira 180°.
P2* | ATO/ATC Pardmetro para adaptar el posicionador a la vélvula:
[ATO] ATO: Air to open (presién abre, posicién de seguridad vél. cerrada),
ATC: Air to close (presién cierra, posicién de seguridad vél. abierta).
P3* | Posicién del pin En funcién de la carrera/éngulo de la vélvula, el pin se debe mon-
17/25/[35]/50/90° | tar en la posicién correcta (elegir segin la tabla de carreras, pégi-
na 21).
P4* | Margen nominal Hasta version de Firmware 1.03 incluida:

[MAX]

Valores con

ajuste de fébrica [35]:
p. €.
7,5/8,92/10,6/12,6/
15,0/17,8/21,2 mm

El margen de ajuste posible se puede elegir en intervalos segin la
posicién del pin seleccionada:

25 de 53 a 15,0 mm
35 de 75 a 21,2 mm
50 de 10,6 a 30,0mm

Para 90°: sélo margen méximo, si P3 = 90°
MAX: carrera méxima posible

Margen nominal
[MAX]

A partir de versién de Firmware 1.10:

El margen se puede ajustar en infervalos de 0,5 mm segin la posi-

cién del pin seleccionada:

25 de 50 a 16,0 mm, como alternat. MAX (hasta 25,0 mm)

35 de 7,0 a 22,0 mm, como alternat. MAX (hasta 35,0 mm)
50 de 10,0 a 32,0 mm, como alternat. MAX (hasta 50,0 mm)

Para 90°: sélo margen méximo, si P3 = 90°
MAX: carrera maxima posible

EB 8394 ES
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P5 | Caracteristica Seleccién de la caracteristica:
0a8 0/1/2 para vélvulas lineales, 0 a 8 para accionamientos rotativos
[0] (P3 =90°)

0 Lineal

1 lsoporcentual

2 lIsoporcentual inversa

3 Mariposa lineal SAMSON

4 Mariposa isoporcentual SAMSON

5 Vélvula de obturador rotativo VETEC lineal

6 Vélvula de obturador rotativo VETEC isoporcentual
7 Vélvula de sector de bola lineal

8 Vélvula de sector de bola isoporcentual

P6 | Seiial de consigna Para funcionamiento en rango partido (Split-Range):

[4 a 20 mA] SRLO: rango inferior 4 a 11,9 mA

SRLO/SRHI SRHI: rango superior 12,1 a 20 mA

P7 | w/x Sentido de movimiento de la posicién de la vélvula x respecto a la
[>>]/<> sefial de consigna w (aumentando/aumentando o aumentando/

disminuyendo).

P8* | Ganancia K, Durante la inicializacién el posicionador ajusta la ganancia al va-
30/[50] lor seleccionado.

Cuando aparecen oscilaciones se puede reducir el valor de K.

P9 | Limitacién de la La presién de mando puede ser como méximo igual a la presién
presion del aire de alimentacién conectado [OFF] o bien, se puede limitar
ON/[OFF] en caso de fuerzas en el accionamiento que pudieran dafiar la vél-

vula a aprox. 2,3 bar.

P10 | Posicién final w < Funcién de cierre hermético inferior:

[ON]/OFF Cuando w se acerca al valor final en 1 %, la vélvula se mueve a
su posicién cerrada, de forma espontdnea el accionamiento desai-
rea por completo (ejecucién ATO: Air to open) o se llena de aire
(ejecucién ATC: Air to close).

P11 | Posicién final w > Funcién de cierre hermético superior:

ON/[OFF] Cuando w se acerca al valor final en 99 %, la vélvula se mueve a
su posicién abierta, de forma esponténea el accionamiento se ai-
rea (ejecucién ATO: Air to open) o desairea (ejecucién ATC: Air to
close) por completo.
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P14

Info w

Inicializado

No inicializado

Indica el punto de consigna interno ajustado en el posicionador
(punto de consigna ajustado de 0 a 100 % segin Péy P7).
Tocando el pulsador de estrella ¥ se indicard el punto de consig-
na externo (punto de consigna aplicado de 0 a 100 % segin la se-
fial de 4 a 20 mA).

Indica el punto de consigna externo de 0 a 100 % segin la sefial

de 4 a 20 mA.

P15

Iniciar la
inicializaciéon

La inicializacién se cancela presionando el pulsador de estrella %,
la vélvula se mueve a su posicién de seguridad. Si se interrumpe
la energia auxiliar durante la inicializacién, el posicionador conti-
nuard funcionando con los ajustes de una inicializacién previa (si
existe).

P16

Iniciar ajuste
del punto cero

El ajuste del cero se cancela presionando el pulsador de estrella

, la vélvula vuelve al modo de regulacién.
Nota: Mientras persista el error E1 no es posible empezar un ajuste
del cero.
Si se interrumpe la energia auxiliar durante el ajuste del punto ce-
ro, el posicionador continuard funcionando con el Gltimo punto ce-
ro ajustado.

P17

Modo manuadl

Introduccién del punto de consigna con A-.V

P18

Restablecer

Se restablecen los pardmetros a sus valores de fébrica.
El modo de regulacién sélo es posible después de una nueva ini-
cializacién.

P19

Desbloqueo para
configuracién
[LOCK]/OPEN

Desbloqueo para la modificacién de pardmetros.
El desbloqueo se desactiva si no hay cambios durante 3 min.

P20

Info versién Firmware

Se indica la versién del Firmware instalada. Tocando el pulsador
de estrella * aparecen los Gltimos cuatro nimeros del numero de
serie.
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SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Typel/Type 3725

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismilillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv B O G

ce_3725-0_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismilllerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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ce_3725-1100_de_en_fro_rev07.pdf

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3725-1100..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 11 ATEX 2020 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 11 ATEX 2020 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 11 ATEX 2020 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifi¢ 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-0:2009, EN 60079-11:2012

Hersteller / Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismillerstralRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. /v’.&g,v ;\/{Dﬁ@%—

Hanno Zager Dirk Hoffmann

Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality M er i slei {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 11 ATEX 2020 X Issue: 1
Product: el/p-positioner, type 3725-1100..
Manufacturer: SAMSON AG
Address: WeismullerstraBBe 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 19-29022.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012 + A11:2013 EN 60079-11:2012

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:

& 112G Exialic T4Gb
or Explosionsschutz Braunschweig, February 25, 2019

sheet 1/3
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F lisch-Technische
In case of dispute, the German text shall prevail.
Phy -Technische ) 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE

EU-Type Examination Certificate Number PTB 11 ATEX 2020 X, Issue: 1

Description of Product

The e/p-positioner, type 3725-1100.. is a single-acting positioner intended for the installation onto
pneumatic lift drives and slewing-motion actuators. It is used for the assignment of a valve position
to an actuating signal. Non-flammable media serve as pneumatic auxiliary power.

The e/p-positioner, type 3725-1100.. is a passive two-terminal network which may be connected
to all certified intrinsically safe circuits provided that the permissible maximum values for U;, I; and
Pi are not exceeded.

The equipment is installed inside the hazardous area.

The permissible ambient temperature range is -25 °C ... 80 °C.

Electrical data

Signal CirCUIt .........coooiveiiieiceece e type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U =28 Vv
=115 mA
Po= 1 W
C = 83nF

L negligibly low
Test Report PTB Ex 19-29022

Specific conditions of use

The manufacturer documentation and the operating instructions manual shall include all required
information to restrict the risk of electrostatic charge to a minimum. A warning label shall be affixed
to the equipment.

sheet 2/3

EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The cemﬂl:ates may | be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-Ti
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt « Bur 100 « 38116 ig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 11 ATEX 2020 X, Issue: 1

(18) Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, EC-type examination certificates which have
been issued according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive
2014/34/EV (April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with
Directive 2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such EC-type
examination certificates and new issues of such certificates may continue to hold the original
certificate number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertun, z Braunschweig, February 25, 2019

Dr-
Direktor und Profess

sheet 3/3
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EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikali
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Addendum Page 1

Installation Manual for Apparatus certified by CSA for use in Hazardous Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Signal Circuit / Circuit No. 1
Connection to terminals +11/-12

Type of protection: Intrinsically Safe, AEx ia, Nonincendive
Rated current: 4 mAto 20 mA
Vinax [ Ui 28V
Imax I 115 mA
Maximum values P 1TW
C; 8.3 nF
Li negligible

Software Limit Switches / Circuit No. 2 and 3
Connection to terminals +41/ -42 and +51 / -52

Type of protection: Intrinsically Safe, AEx ia, Nonincendive
Rated values: For connection to NAMUR switching amplifier
acc. to IEC 60947-5-6
Vinax I Ui 20V
Imax I i 60 mA
Maximum values P 250 mW
Ci negligible
Li negligible

Note: Entity / Nonincendive Wiring Parameters must meet the following requirements:

Ugor Voc S U or Vigax / lgor lse £ 1 or Ipax / Po £ P or Prax
CaorCo2Ci+Ceapie / LaorLo 2 Li + Leaple

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range is
shown in Table 2.

Table 2:
Temperature Class Permissible ambient temperature T,
T4 25°C<T,<+80°C
Revision Control Number: 0 / March 2014 Addendum to EB 8394 EN
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Addendum Page 2

Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.

CSA - certified for Hazardous Locations

Ex ia lIC T4, Class |, Zone 0
AEx ia lIC T4, Class |, Zone 0
Class I, Division 1, Groups A, B, C, D

IP66

Hazardous Location Nonhazardous Location

Notes:
. The apparatus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in

Terminal
No.

+11

Signal Fircult Associated intrinsically safe

CircuitiNo. 1 apparatus
reuit o with Entity parameters

-12

+41

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Limit switch
GircuitiNo. 2

Model 3725-130
elp Positioner

-42

+51 Limit :élwitch Associated intrinsically safe

Cirrzui'1 No. 3 . ap_paralus
with Entity parameters

-52

conjunction with certified intrinsically safe associated apparatus. For maximum values

see Table 1 on page 1.

For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus

not specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must

meet following requirements:
VOC or Ua
Iscorly
Po

U; or Vinax
I or Imax
P; or Prax

CaorCo Ci + Ccave

LaorLo Li + Leable
The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.
The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70
and ANSI/ISA RP 12.06.01.
Due to the high surface resistance avoid electrostatic charging of the enclosure when
mounting and servicing the apparatus in hazardous areas.
Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

vV IV IAIAIA

Revision Control Number: 0/ March 2014 Addendum to EB 8394 EN
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CSA — certified for Hazardous Locations
Class I, Division 2, Groups A, B, C, D

P66
|
Hazardous Location 1 Nonhazardous Location
1
“+ >ie >
1
1
Terminal :
No. |
+11 I ) i
Signal pircuit Nonincendive apparatus
Circuit No. 1 with Nonincendive Wiring
o -12 4 parameters
R !
< & '
s |
=
[ 1
o8 » ! —
2% Limitgwitch | Nnincendive apparatus
g -a Circuit No. 2 wi jonincendive VViring
42 : parameters
1
!
+51 Limit dwitch Nonincendive apparatus
Cirwi{ No. 3 with Nonincendive Wiring
-52 T parameters
1
1
1
Notes:

1. The apparatus may be installed in nonincendive wiring circuits only when used in
conjunction with certified nonincendive associated apparatus. For maximum values
see Table 1 on Page 1.

2. For the interconnection of nonincendive and associated nonincendive apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Nonincedive Wiring parameters
must meet following requirements:

Voc or Ug = Ui oF Vimax
Isg orly < I or Inax

Po < P or Prax
C,or Co 2 Ci + Ceapie
L.or Lo = Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70
and ANSI/ISA RP 12.06.01.

5. Due to the non-metallic enclosure make sure to install and service the device:
¢ in such a way that electrostatic charging cannot take place,
¢ in such a way that the enclosure is protected from mechanical impact.

6. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

7. Any hazard that could be caused in the valve by the process medium, the signal
pressure or by moving parts are to be prevented by means of the appropriate
measures.

Revision Control Number: 0 / March 2014 Addendum to EB 8394 EN
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